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Unidad de transmision con sensor de par

Objetivos del desarrollo

Medicion directa de par para una mejor eficiencia de T/My calidad del cambio de marchas

Descripcion general y caracteristicas del producto (estructura y principios operativos)

Caracteristicas

> Medicion directa del par
> Deteccion de par con alta precision

Estructuray principios operativos Facil montaje del sensor
> Ahorro de espacio
Sensores Hall integrados > Un soporte
en el rodamiento Alta precision

» Se ajusta la separacion entre los sensores y los codificadores
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